Neigungswinkelsensor (Eingang)
Das Signal des MNeigungswinkelsensors @ kann mit dem KTM-
Diagnosetoo] abgefragt werden.

Ausgangssignal Jkein Sturz erkannt”: 0,4 - 1.4 Volt
Ausgangssignal | Sturz erkannt™: 3,7 - 4,1 Valt

Bai Fehler folgende Prifungen durchidhnen:

— Masseversorgung (Kabeltarbe Schwarz) am Stecker AP2.
— 5Volt-Versorpung (Kabelfarbe Blau) Stecker AP2 bel eingeschalteter

Zindung.
— Auspangssigral direkt am Stecker APZ2 Pin & (Kabalfarbe GelbvRot)

ImEssarn.

Gangsensar (Neutral, 2, 3) (Eingang)
Der  jewellige Status des Gangsensors @ kann mit dem KTM-
Diagnosetool abgefragt werden.

jewailiger Gang emgelegt: max. 3,31 Volt
[ewelliger Gang nicht eingelegl: min. 4,14 Veli

Bei Fohler folgende Prifurgen durchiidhren:

— Verkabalung vom Stecker AM2 @ 2u Stecker AD auf Durchgang
prifen.

HINWE)S: Die Funktion ist vor allem fir die Leerlaui-Regelung wichibig.



